Machine Monitoring Systems

MMS 6418

Absolut-/ Relativdehnungs- Messverstarker

e
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Anwendungen:

e Teil des MMS 6000 Maschi-
nenuberwachungssystems

e Kanal 1 zum Anschluss von
induktiven Wegaufnehmern
Typ PR 9350 zur Messung
der absoluten Dehnung

e Kanal 2 zum Anschluss von
induktiven Wegaufnehmern
Typ PR 6418/.. zur Messung
von relativen Dehnung

e Signal-Frequenzbereich
Kanal 1 bis 100 Hz / Kanal 2
bis 10 Hz

e Nullpunkteinstellung und
Nullpunktverschiebung un-
abhangig vom gewahlten
Messbereich tUber Laptop

e erdsymmetrische Aufneh-
merspeisung zur Unterdri-
ckung von Stdrungen in in-
dustrieller Umgebung

e RS 232 Schnittstelle zum
Konfigurieren und Auslesen
von Messwerten

e RS 485 Schnittstelle zum
Anschluss an epro Analyse
und Diagnosesystem MMS
6800 bzw. Leitsystemen

Der Zweikanal = Messverstarker
MMS 6418 fir induktive Wegauf-
nehmer misst Verlagerungen und
Relativdehnungen mit Hilfe von
induktiven Messaufnehmern. Ka-
nal 1. Halbbrickenschaltung oder
Differentialtrafo. Kanal 2: Differenti-
altrafo. Jeder Messkanal kann
separat messen.

Der MMS 6418 Messverstarker
erlaubt im Kanal 1 die Messung von
statischen wie auch dynamischen
GroRen wie z.B. Verlagerungen,

Winkel, Krafte, Drehschwingungen
oder beliebige andere physikalische
GroRen, die mit induktiven
Messaufnehmern gemessen wer-
den konnen.

Der Kanal 2 ist der Messung von
statischen Relativdehnungen vor-
behalten.

Verlagerungs- und  Relativdeh-
nungsmessungen dienen dem Auf-
bau von Turbinenschutzsystemen.
Sie stellen Signale fiir Analyse und
Diagnosesysteme bereit, die in

Feldbussystemen und Netzwer-
ken verarbeitet werden kénnen.
Durch den Einsatz solcher Systeme
aus der MMS 6000 Familie von
epro werden Wirkungsgrad, Leis-
tungsfahigkeit und Betriebssicher-
heit der Uberwachten Maschinen
verbessert und deren Lebensdauer
verlangert.  Einsatzbereiche der
Messverstéarker aus dem epro Pro-
gramm sind Dampf- Gas- und Was-
serturbinen, Kompressoren, Lifter,
Zentrifugen und andere Turboma-
schinen.
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Technische Daten:

Sensor Eingénge:

Zwei unabhangige Eingange. Kanal 1
Halbbriickenschaltung oder Differential-
trafo. Kanal 2 Differentialtrafo. Die Sig-
naleingange sind Differentialeingdnge,

galvanisch getrennt von der Span-
nungsversorgung, kurzschluss- und
leerlauffest.

Kanal 1 Absolutdehnung
Max. Eingangsspannung:
3.6V
(geschitzt gegen Uberspannung)
Nennbereich der Eingangsspan-
nung:
2.5Vt
Eingangsimpedanz:
200 kOhm
Messbereiche:
Abhangig vom verwendeten
Aufnehmer
Messfrequenzbereich:
0....100 Hz -3dB
Aufnehmerspeisung:
Die Karte verfiigt Uber einen sepa-
raten, gepufferten Ausgang zur Spei-
sung des Sensors (Typ PR 9350/..).
Tragerfrequenz:
4.75 kHz
Nennspeisespannung:
4 Vg
Zulassiger Lastwiderstand:
120....600 Ohm
Die Ausgéange sind erdsymmetrisch
sowie kurzschluss- und leerlauffest.
Steuereingange:
Logische Binareingange

Kanal 2 Relativdehnung

Max. Eingangsspannung:

30 Verr

(geschitzt gegen Uberspannung)
Nennbereich der Eingangsspan-
nung:

PR 6418/01 15...300 mVeg

PR 6418/02 15...400 mVe
Eingangsimpedanz:

ca. 200 kOhm

Messbereiche:

PR 6418/01 +10 mm

PR 6418/02 +20 mm
Messfrequenzbereich:

0....10 Hz -3dB
Aufnehmerspeisung Kanal 2:
Die Karte verfugt Uber einen sepa-
raten, gepufferten Ausgang zur Spei-
sung des Sensors (Typ PR 6418/..).
Tragerfrequenz:

1963 Hz
Nennspeisespannung:

30 Vet
Zulassiger Lastwiderstand:

150 mA; Impedanz 200 Ohm

250 mA; Impedanz 125 Ohm
Der Ausgang ist erdsymmetrisch
sowie kurzschluss- und leerlauffest.
Steuereingange:

Logische Binareingange

Kanal 1 und Kanal 2
Optokopplerbetriebsart:
"Voralarm", Arbeits- oder
Ruhestrom
"Hauptalarm”, Arbeits- oder
Ruhestrom
Kanal- oder Modulsperrung

Grenzwertmultiplikator zum Veran-
dern der Alarmgrenzen wéhrend des
Hochlaufens und Runterfahrens der
Maschine. Der Multiplikator ist ein-
stellbar im Bereich:

1.000....4.999

24V Logik
Eingangswiderstand:

> 10 kOhm

Bezugsmarken
Impulsgebereingang:

1 Impuls pro Umdrehung fur

Analysezwecke des Systems:

24V Logik
Eingangswiderstand:

> 30 kOhm
Impulslange:

min. 10us (flankengetriggert)
Synchronisation:
Jeder Kanal besitzt einen Synchro-
nisationseingang und -ausgang, so
dass sowohl stern- als auch ketten-
férmige Synchronisation moglich ist.
Kanal 1

4 Ve, 4750 Hz
Kanal 2:

3 Verr; 1963 Hz

Messarten:

Allgemeines: Messarten fur den getrennten Betrieb Kanal 2

Jeder Kanal ist Uber die vorhandenen der Kanéle: Relativdehnungsmessung mit induk-
Schnittstellen individuell zu konfigurie- tiven Sensoren vom Typ PR 6418/..
ren. Die Konfiguration kann jederzeit Kanal 1:

wahrend des Betriebs geéndert werden.

Absolutdehnungsmessung mit induk-
tiven Sensoren vom Typ PR 9350/..

Konfigurierbare Messparameter:

- Messbereich
- Mafeinheit

- Warn- und Alarmgrenzwerte
- Messbereichsshift

- Kanalkennzeichnung mit Hilfe von
KKS Nummern oder frei wahlbaren

- Aufnehmerempfindlichkeit - Hysterese Namen
Grenzwertliberwachung:
Fir den Kanal 1 (Absolutdehnung) poligen Anschlussleiste an der Geréte- Schalthysterese Kanal 1:

stehen 4 unabhdngig voneinander
einstellbare Alarmgrenzwerte zur Verfi-
gung (xVA und *HA). Die beiden Vor-
alarme und die beiden Hauptalarme
wirken  jeweils auf einen Opto-
kopplerausgang.

Im Kanal 2 (Relativdehnung stehen 4
unabhangig voneinander einstellbare
Grenzwerte zur Verfugung (xVA und
+HA). Jeder einzelne Alarm wirkt hat
einen eigenen Optokopplerausgang. Die
Uberwachung der Grenzwerte kann
Uber ein externes Digitalsignal oder aber
Uber die Channel-Clear Funktion im
Falle einer Modulstérung gesperrt wer-
den.

Die Alarmgrenzwerte stehen als potenti-
alfreie Optokopplerausgénge an der 48

ruckseite zur Verfugung.

Nach dem Laden einer neuen Modul-
konfiguration bleiben die Alarmaus-
gange fir eine Einschwingzeit von
15sec. gesperrt.

Einstellbereich Grenzwerte:
5....100% vom Messbereich

Auflésung und Reproduzierbarkeit:
1%o. vom Messbereich

Verzégerungszeit:
0-1-2-3-4-5-6 sec. einstellbar

Schaltcharakteristik:
ansteigende Signalpegel

parametrierbar

(nur bei fallenden Signalpegeln)
Schalthysterese Kanal 2:

Parametrierbar

(negativer Alarm beisteigendem Sig-

nalpegel, positiver Alarm bei fallen-

dem Signalpegel)

Ausgange:
Uber potentialfreie Optokoppler
am riickseitigen Steckverbinder

Umax

Imax

=48V DC
=100 mA
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Modul / Aufnehmer Uberwachung:

Die interne Moduliiberwachung beinhal - Betriebstemperatur des Moduls

tet folgende Funktionen: - System Watch - Dog

- Aufnehmersignal innerhalb eines Wahrend des Wechsels von einem Stor-
vorgegebenen Gut-Bereiches in den OK-Zustand und nach dem Ein-

- Verdrahtung zwischen Aufnehmer  schalten des Moduls werden fir eine
und Modul (Unterbrechung, Einschwingzeit von 15 s alle Funktionen
Kurzschluss der Speisung) gesperrt (Alarmfreigabe erst nach 60 s).

- Systemversorgungsspannung .Kanalfreigabe“ wird durch eine griine
innerhalb vorgegebener Grenzen LED an der Vorderseite des Moduls

- Konfiguration und Parameterein- angezeigt. Bei einer Stérung des Moduls
stellungen in Ordnung erlischt diese Anzeige, wahrend des

- Messwerte innerhalb des Ablaufs der Verzdgerungszeit blinkt die
Messbereiches LED.

Der Kanalstatus wird potentialgetrennt
Uber Optokoppler an der rickseitigen
Kontaktleiste fir jeden Kanal ausgege-
ben:

Umax

Imax

=48V DC
=100 mA

Die Ursache fur eine Modulstérung
konnen detailliert Uber die Kommu-
nikationsschnittstelle ausgelesen wer-
den. Dies gibt dem Bedienpersonal die
Mdéglichkeit, die Ursache fiir den Fehler
sofort zu beseitigen.

Messsignalausgange an der Riickseite des Moduls:

Nennbereich:
0..+10 V

Anschlussleiste:
entsprechend Typ F48M, DIN41612

Kanal 2 Relativdehnung
Frequenzbereich:

Kommunikationsschnittstelle RS485 Leerlauf- und Kurzschlusssicher 0 Hz...10 Hz
Ein Stromausgang je Kanal, proportional Lastwiderstand:
der gewahlten MessgrofRe und Bereich. 210 kOhm
Nennbereich: Auflésung:
0/4...20 mA 9 Bit
Leerlauf- und Kurzschlusssicher Genauigkeit:
Zulassige Burde: +1 % des Messbereiches
<500 Ohm Ein Spannungsausgang je Kanal, pro-
Auflésung: portional zum Sensorsignal.
16 Bit
Genauigkeit: Kanal 1 Absolutdehnung
+1 % des Messbereiches Frequenzbereich:
Ein Spannungsausgang je Kanal, pro- 0 Hz...200 Hz (20 % -3 dB)
portional der gewahlten MessgréRe und
Bereich.
Bedienelemente auf der Frontplatte:
Zwei voneinander unabhéngige Sensor- Bereich: 2 fur Kanal 2
signalausgange, einer fir jeden Kanal: PR 6418/01 15...300 mVeg positiver Vor- und Hauptalarm
PR 6418/02 15...400 mVes negativer Vor- und Hauptalarm
Kanal 1 Absolutdehnung Lastwiderstand: 2100 kOhm

Sensorsignal proportionales Messsignal, Innenwiderstand: 1 kOhm

Uber SMB Buchse abgreifbar.
Bereich: 12V
Lastwiderstand: 2100 kOhm

Innenwiderstand: 1 kOhm

2 grune LED's:
zeigen "Channel Clear" getrennt
fur Kanal 1 und Kanal 2.

4 rote LED’s:
2 fur Kanal 1
positiver Vor- und Hauptalarm
negativer Vor- und Hauptalarm

Kanal 2 Relativdehnung
Sensorsignal proportionales Messsignal,
Uiber SMB Buchse abgreifbar.

Energieversorgung:

1 Mini DIN Diodenbuchse:
RS232 Schnittstelle zum Anschluss
eines Rechners zur Konfiguration
und zum Datenaustausch mit dem
Modul.

Handgriff:

Zum Ziehen, Stecken und zum Be-
schriften des Moduls.

Systemaufbau:

Redundante Speisung uber zwei Ver-
sorgungseingénge, uber Dioden ent-
koppelt. Mindestens ein Versorgungs-
eingang ist zur Speisung erforderlich.

Leistungsaufnahme:
max. 20 W (max. 840 mA bei 24 V)
Einschaltstrom:
(bei angeschlossenem Sensor PR 6418)
ca. 3 A max. 10 ms
Versorgungsspannung:
18...24...31.2V DC
entsprechend IEC 654-2,
Klasse DC4

Andere Versorgungsspannungen uber
zusatzliche Systemnetzteile maglich.

Umgebungsbedingungen:

Im ,standalone”
Anzahl Module.

Betrieb unbegrenzte

Bei Betrieb an einem RS 485 Bus max.
31 Module / 62 Kanéle

Sollen mehr Kanéle angeschlossen
werden, z. B. an ein MMS 6815, muss
ein zweiter RS 485 Bus installiert wer-
den.

Schutzklasse:
Modul: IP 00 nach DIN 40050
Frontplatte: IP21 nach DIN 40050

Zulassige relative Feuchte:
5....95%, nicht kondensierend

Zulassige Schwingung:
entsprechend IEC 68-2, Teil 6
Schwingamplitude:

0.15 mm im Bereich 10...55 Hz

Klimabedingungen:
entsprechend DIN 40040 Klasse KTF
Betriebstemperaturbereich:

0....+65°C
Temperaturbereich fir Lagerung und Schwingbeschleunigung:
Transport: 16.6 m/s” im Bereich 55...150Hz

-30....+85°C

Zulassige StoRbelastung:
entsprechend IEC 68-2, Teil 29
Spitzenwert der Beschleunigung:
98 m/s’
Nenndauer StoRRbelastung:
16 ms

EMC Widerstand:
entsprechend EN50081-1 / EN50082-2
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Mechanische
Abmessungen:

S g

PCB/EURO Kartenformat nach
DIN 41494 (100 x 160 mm)

Breite: 71,1 mm (14 TE)
Hohe: 128,4 mm (3 HE)
Lange: 160,0 mm
Nettogewicht: ca.740g
Bruttogewicht: ca. 890 g
einschlielich Standard Export Verpa-
ckung

Verpackungsvolumen: ca. 4,5 dm3
Platzbedarf:
6 Module (12 Kanale) pro 19“ Rahmen

28,4
(3 HEY

=}

160

|

.
!

100

o
|

Alle MaRe in mm
Alle dimensions in mm

@ =n
17 . 173.5
7L A4 TED -
Fig. 1 lI=

304

Ke TE>

2

Anforderungen an den Konfigurations- PC:

Die Konfiguration eines Moduls wird
Uber die RS 232 Schnittstelle auf der
Frontplatte oder Uber den RS 485 Bus
mit Hilfe eines PCs (Laptop), mit
folgenden Mindest-Spezifikationen,

Prozessor:
486 DX, 33 MHz
Schnittstellen:

eine freie RS 232 Schnittstelle (COM
1 oder COM 2) mit FIFO Typ 156550

Festplattenkapazitét:
min. 5 MB

Erforderlicher Arbeitsspeicher:
min. 620 KB

Betriebssystem:

durchgefihrt: UART MS DOS Version 6.22 aufwarts oder
WIN® 95/98 oder NT 4.0
+24V/1
+24V/2
0V (24V) _ _
cp1 |bo2 |z02 [do2 T cpil
} ; U- UN+ UB+ Alldos |
Iz04 | RS 485
Ib1a }GND MMS LB?‘ tZ>04 BUS
o jba4 oa
b6} GND 6418 EOl} i'i OUTPUT CH1/CH2 FOR
420 . b12 DISPLAYING OR OPERATION
80% check T — sl oy 1 L GND, 46 T °  AUSGANG KUK2 FUR
FAKTORX T — IFX lI EO2 |d16 |  ANZEIGE ODER VERKNUPFUNG
ALARM STOP ——— —  ———+222||ES LGNDb24
_ b2/ \GND 11+ 218 +
EXT. SPERREN [ ror m—
d22 d22| |KEY (IN) n |1_‘ b18 _ lout CH1 / lout K1
_ 14121 SYNC1 11 12+ 220
Sync. chan. 1IN di4| |ISYNC1 12 P |2_‘ b20 _ lout CH2 / lout K2
B1 712 |SYNC1 O1 U I sc-a|dz4 - —— — ALERTRELAIS IN QUIESCENT CURRENT
Sync. chan. 1 OUT ) [ 22a ALERT RELAIS IN RUHESTROM
aliz }SYNCl 02 g sc D} z ; = — — 7 DANGER RELAIS IN QUIESCENT CURRENT
DANGER RELAIS IN RUHESTROM
¥ P i ! 1206| IcF1-1 C1-Clz26 | NCHANNEL CLEAR 1
B la it H 1210 }AIN1+ ccK  ci-Elfz2e |
Claly 1, 'b06| ICF1-2 C2-Clz30 NCHANNEL CLEAR 2
v = Jj [ ZO8JAIN1- ccK,  co-El
L A1-C! ALERT 1
PR 93501.. Sync. chan. 2 IN di4} SYNC2 11 ALK, ALl
Sync. chan. 2 OUT z14) SYNC2 01 Dl'C} 26 ‘ NDANGEM
= T 208 |CF2-1sense DAK, Di-E L%:‘
, d08} CF2-2sense =
B2
blue //,? 1 1 1 206 ‘CFZ—l A2p-C Maze ! ALERT 2 pos
f H— | Py f
nat [ dos] cro-2 AL2DKC A2p-E | [028
,,,,,,,,,, ik D2p-C| W\‘ N DANGER 2 pos
| | DAZpK D2p-E, b28
nat W 7777777777 ﬁﬂ | z12 JAIN2+ A2n-C‘ d30 | N ALERT 2 neg
red i 0o | ALZHK A2n-E| d32
blue | 1 d12] | AIN2- D2n-C||b30_, NDANGER 2neg
PR 6418/ e T DA2NK, pan-| 032 ||
" = | | | Fig. 2 Connection diagramm
|CD2 | |_CD2; AnschluRschema
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MMS 6418 Absolut-/ Relativdehnungsmesskarte fiir ind. Sensoren
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